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배경 및 목적 
 

크레인 충돌 방지 레이더 모듈은 크레인과의 특정 감지 거리 별 경광등 및 알람 신호를 통해 

현장 운전자에게 알림으로서 현장 작업자의 안전한 작업 환경을 구축하고 이와 동시에 

PLC로의 감지 신호 송신으로 선박의 감속 / 정지 등을 제어하는 보조 장치로 활용한다. 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

 
 
 

사양 수량 

레이다센서, 디지털 2 출력 1 

센서케이블, 5m 1 

레이다센서 커버 1 

타워램프, 3컬러(녹색,황색,적색,알람) 1 

램프케이블, 3m 1 

램프브라켓 1 

파워서플라이 2.5A 1 

릴레이 4C 1 

단자대 9 

점퍼(단자대) 3 

리셉터클 4 

추가 케이블 2 

차단기 1 

판넬박스 1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

 

시스템 구성도 
 

 
 
 

- 배너 레이더 센서(QT50R-KR-AF2Q)을 이용해 크레인과의 특정 거리를 감지하고 이를 

경광등(TL50B-GYRAQBSZ)을 통해 색상 및 알람을 출력하여 현장 작업자의 안전한 

작업 환경을 구축한다. 

 

◼ 안전 거리(> 10M)  확보시, 녹색 경광등 출력 

◼ 선박 감속 필요 거리(4...10M) 도달 시, 황색 경광등 출력 

◼ 선박 정지 필요 거리(< 4M) 도달 시, 빨강 경광등 및 알람 출력 

* 특정 감지 거리 설정은 레이더 센서의 Dip Switch를 통하여 설정 가능 

 
 

- 상위 PLC로의 특정 거리 감지 신호를 송신하여 크레인 충돌에 대비하여 선박의 감속 / 

정지 등의 제어를 보조하는 역할을 수행한다. 

 

◼ 선박 감속 필요 거리(4...10M) 도달 시, PLC 감속 제어 

◼ 선박 정지 필요 거리(< 4M) 도달 시, PLC 정지 제어 

* 특정 감지 거리 설정은 레이더 센서의 Dip Switch를 통하여 설정 가능 



 
 

제품 기능 설명 
 

 
 

 


